Mikroislemcili Sistemler
Ders Sunumlari

OneWire
[letisim Protokolii

Hazirlayan: Ars. Gor. Hakan UCGUN

1-Wire Iletisim

1-Wire ile tek hat Uzerinden birden fazla cihazla haberlesme
saglanabiliyor.

Hat karmasasini ve haberlesme igin gereken kanal sayisi azaltilmistir.
Hat lizerinde, tek slave cihaz varsa direk bu cihazla veri alisverisi
yapilabiliyor.

Eger birden fazla cihaz varsa bu cihazlarin hepsinin ROM kodunun
bilinmesi gerekiyor.

Rom kodu cihazin kimlik bilgisi (ID) olmak Uzere iletisim kurulmak
istenen cihazin ROM kodu 1-Wire hattina iletiliyor ve artik diger
cihazlar igin iletisim kesilmis oluyor.

Gerekli veriler alinip gonderildikten sonra iletisim kurulmak istenen
diger cihazin ROM kodu hatta gonderilerek istenilen cihazla iletisim
kurulmus olunuyor.

Ayrica Maxim firmasinin sensorleri veri yollarken CRC kodu ile
birlikte veri gondermektedirler.

Bu sistemde hata kontrolii imkani saglamaktadir.
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1-Wire Iletisim

* 1-Wire (tek hat) protokolii Dallas (yeni adi Maxim) firmasinin

gelistirdigi tek kablo Uzerinden cift yonli veri aktarima imkan veren
bir protokolddr.

* Her protokolde oldugu gibi burada da master ve slave kavramlari var.

» Genellikle master bir mikrondenetleyici, slave ise Maxim firmasinin

tretmis oldugu cesitli sensor ve gevre birimleri olarak karsimiza
cikiyor.

1-Wire Data Line
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1-Wire Iletisim

Bu arayiz Uzerinden gift yonlu haberlesme saglanabilir.
Ayrica besleme hattina gerek duymaz.
Enerjisini hattan alabilme yetenegine sahiptir.

“Parasite Power” ismindeki gli¢ sistemiyle hattaki enerjiyi dahili bir
kapasite tizerinde toplayarak enerjisini oradan saglar.

DS18B20 gibi yine bu protokol ile haberlesen farkli Grtinlerde ayrica
besleme girisi de bulunmaktadir.

Bu sekilde enerjisini hat tzerinden degil de, besleme pininden de
saglayabilir.
Bu durum uygulamalarda bize oldukg¢a esneklik saglar.

Ayrica yine maxim firmasinin Urettigi 1IC den OneWire protokoliine
donustliirme entegreleri de mevcuttur.
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1-Wire Iletisim

OneWire protokoliiyle veri aligverisi yapabilmek icin 3 adet temel
fonksiyon vardir.

Bunlardan biri hatti resetlemek igin, diger ikisi ise 1 bit veri okumak
ve 1 bit veri yazmaktir.

Bu g fonksiyon OneWire protokoliyle haberlesebilmek igin
kullanilan temel fonksiyonlardir.

1 byte veri okumak ve 1 byte veri yazmak igin ise, 8 kere bit yazma
veya okuma fonksiyonlari tekrarlanarak gergeklestirilir.
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1-Wire Iletisim

» Sekilde de goruldugu tek hat Uzerinde birden ¢ok OneWire cihaz
bulunmaktadir.

* Bu cihazlar Uzerinde Urlnln dretim asamasinda dahili ROM
Hafizasina kaydedilen 64 bitlik bir ROM Code u bulunmaktadir. Bu
ROM Code her urtin igin farklidir.

* Bu sekilde hattaki birden ¢ok OneWire cihazi taniyabilme veya
eslestirme mumkin kilinmistir.
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OneWire Cihazlari

OneWire, istanbul'da toplu
tagima igin Akbil olarak
kullanilmstir.

Java Karti 2.0 ozellkleriyle uyumlu Java
sanal makinesine sahip, halka seklinde bir
Java ylzGgl, 1998 JavaOne konferansinin
katihmcilarina verildi.
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MikroC OneWire Fonksiyonlari

Ow_Reset; Sensori resetlemek icin kullanihr.
+ Ornek; Ow_Reset(&PORTE, 2);

* E2 pinine bagli sensor resetleniyor. Cihazin, iletisime hazir olup
olmadigi kontrol ediliyor. (Return; 0: Hazir, 1: Hazir Dedgil)

Ow_Read; Sensorden veri okumak igin kullanilir.
+ Ornek; unsigned short tmp = Ow_Read(&PORTE, 2);
* E2 pini Gzerinden sensdr verisi okunur.

Ow_Write; Sensore veri yazmak igin kullanilir.
+ Ornek; Ow_Write(&PORTE, 2, OxCC);
* E2 pini Gzerinden sensdre 0xCC degeri gdnderiliyor.

MikroC OneWire Ornekleri

// Extract temp_whole

sbit LCD_RS at RB2_bit; temp_whole = temp2write >> RES_SHIFT ;

sbit LCD_EN at RB5_bit;
sbit LCD_D4 at RD4_bit;
shit LCD_DS at RDS_bit;
sbit LCD_D6 at RD6_bit;
sbit LCD_D7 at RD7_bit;

// Convert temp_whole to characters
if (temp_whole/100)

text[0] = temp_whole/100 + 48;
else

sbit LCD_RS_Direction at TRISB2_bit; text(0] =0

sbit LCD_EN_Direction at TRISB5_bit;
sbit LCD_D4_Direction at TRISD4_bit;
sbit LCD_D5_Direction at TRISDS_bit;
sbit LCD_D6_Direction at TRISD6_bit;
sbit LCD_D7_Direction at TRISD7_bit;

text[1] = (temp_whole/10)%10 +48;
text[2] = temp_whole%10  +48;

// Extract tens digit
// Extract ones digit

// Extract temp_fraction and convert it to unsigned int
temp_fraction = temp2write << (4-RES_SHIFT);
temp_fraction &= 0x000F;

const unsigned short TEMP_RESOLUTION =9; temp_fraction *= 625;

char *text = "000.0000";

. // Convert temp_fraction to characters
unsigned temp;

text[4] = temp_fraction/1000 + 48;
// Extract thousands digit

text[5] = (temp_fraction/100)%10 + 48;
// Extract hundreds digit

text[6] = (temp_fraction/10)%10 +48;
// Extract tens digit

text[7] = temp_fraction%10  +48;
// Extract ones digit

void Display_Temperature(unsigned int temp2write) {
const unsigned short RES_SHIFT = TEMP_RESOLUTION - 8;
char temp_whole;
unsigned int temp_fraction;

// Check if temperature is negative
if (temp2write & 0x8000) {
text[0] = -

N - // Print temperature on LCD
temp2write = “temp2write + 1;

Led_Out(2, 5, text);
}
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DS1820 Sicaklik Sensoru

* Tek kablo tizerinden haberlesebilen dijital sicaklik senséruddr.

* Birden fazla senséri ayni pine baglamak mumkinddar.

* Her sensoriin igcine donanimsal olarak yazilmis 64 bitlik seri numarasi

bulunmaktadir.

* Bu nedenle bitln sensorler essizdir.

* Haberlesme igin essiz tek bacak kullanir.

* Haberlesme hattindan guct karsilanir; 3V ve 5.5 V arasinda galisir.

* -55°C to +125°C arasi sicakliklari 6lger.

* -10°C to +85°C arasinda +0.5°C dogrulukta olger.

DS18B20 To-92
Package

PIN ASSIGNMENT

GND
VDD

BOTTOM VIEW

void main() {

ANSEL =0;

ANSELH
C10N_bi

C20N_bit = 0;

Led_Init();

// Configure AN pins as digital I/O

// Disable comparators

Lcd_Cmd(_LCD_CLEAR);
Led_Cmd(_LCD_CURSOR_OFF);
Led_Out(1, 1, " Temperature: ")

Led_Chr(2,13,223);

// Different LCD displays have different char code for degree

// If you see greek alpha letter try typing 178 instead of 223
Led_Chr(2,14,'C');

do {

}

//-- Perform temperature reading
Ow_Reset(&PORTE, 2);

// Onewire reset signal
Ow_Write(&PORTE, 2, 0xCC);

// Issue command SKIP_ROM
Ow_Write(&PORTE, 2, 0x44);

// Issue command CONVERT_T
Delay_us(120);

Ow_Reset(&PORTE, 2);

Ow_Write(&PORTE, 2, 0xCC);
// Issue command SKIP_ROM
Ow_Write(&PORTE, 2, OxBE);

// Issue command READ_SCRATCHPAD

temp = Ow_Read(&PORTE, 2);

temp = (Ow_Read(&PORTE, 2) << 8) + temp;

//-- Format and display result on Lcd
Display_Temperature(temp);

Delay_ms(500);

}while (1);
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Kaynak: mikroC PRO for PIC Libraries
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SORULARINIZ?

Geri Bildirim ve Tavsiyeleriniz...
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