Mikroislemcili Sistemler
Ders Sunumlari

Kesme
(Interrupt)

Hazirlayan: Ars. Gor. Hakan UCGUN

Kesme (Interrupt) Nedir?

* Eger bir kesme kaynagindan mikro denetleyiciye uyari
gelirse mikro denetleyici yapmakta oldugu isi bekletir,
kesme alt programa gider, o programi ¢alistirir daha
sonra ana programa kaldigi yerden devam eder.

Kesmeler nerede kullanilir?

» Genellikle cok hizli yapilmasi gereken islemlerde anlik
tepki verilmesi gereken yerlerde kullanilir.
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Kesme (Interrupt) Nedir?

* Kesmeler bir programin, daha énemli bagka bir gérevin
yerine getirilmesi igin kesilmesine izin veren bir
mekanizmadir.

* Bu gorevler tus takimindan bir karakter okunmasi veya
farenin yeni koordinatlarinin alinmasi gibi islemler
olabilir.

= Onceligi yiiksek islerin mikrodenetleyici tarafindan ana

programinin akisinin  kesilerek yapiimasindan sonra
tekrar ana programin isleyisinin devam ettirilmesine
kesme denir.

Kesme (Interrupt) Nedir?

Kesme Ornegi

* Bir arkadasiniz ile konusarak yolda yliriimektesiniz. Bu
ylriyisiniz esnasinda arkanizdan ye yakindan bir korna
sesisin keskin keskin galdigini duydugunuzda ne
yaparsiniz?

* Elbette bu durumda 6ncelikle yapmakta oldugunuz
konusmayi keser, gerekirse yirtytstnizi durdurur ve
arkaya bakarak bu kornanin nedenini anlamaya
calisirsiniz.

= Olayin nedenini anladiktan sonra konusmaniza devam
edersiniz.
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PIC16F877 Kesme Ozellikleri

* Kesme (interrupt) vektérii:  Mikroislemci program
bellegindeki programi c¢alistirirken, sirasi belirsiz, acilen
yapilmasi gerekli yordamlari da galistirabilir.

* Sirasl ve ne zaman ortaya ¢ikacagl bilinmeyen bu isleri
yapmak icin mikroislemci, bir yolla disaridan veya kendi
icinden uyarilmahdir.

* i¢ ice kullanilan alt programlar en cok sekiz olabilir.
Bunlara kesme bolimleri de dahildir.

* Kesmeleri dahil etmezsek, yigin tasmasina neden oluruz.

* Yigin tasmasi olustugunda bizi uyaracak, herhangi bir
uyari (flag) kaydedicisi bulunmamaktadir.

Mikroiglemcili Sistemler Dersi  1.11.2018

Mikroiglemcili Sistemler Dersi  1.11.2018

Neden Kesme?

* PIC mikro denetleyicilerinde bir komut ¢evriminde sadece bir
komut islenir. Ayni anda birkag is birden yapmak igin kesme
islemi kullanilir.

* Mikrodenetleyici iki isi ayni anda yapamadig igin bir ise,
zamanlamasi daha kritik olan bir isin sirasi geldiginde ara
verilir. ilk iste nerede kalindig1 STACK icerisine kaydedilir.

* Kritik olan is yapildiktan sonra ilk iste kalinan yer STACK
icerisinden okunur ve devam edilir.
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PIC16F877 Kesme Ozellikleri

INTCON REGISTER (KESME KAYDEDICiSi)
* INTCON kaydedicisi, okunabilir ve yazilabilir bir
kaydedicidir.

+ Kapsaminda TMRO / WDT kaydedicisi tasma uyari bitleri,
PORTB degisim ve dis kesme (RBO / INT pin interrupt)
denetim bitleri, TMRO kesme denetim bitleri bulunur.

RWO RW-0 RWO RW-O  RWO  RWO RW-0 RWx

[ GE | pee | Toe [ e [ RBE [ TOF [ INTF | RBIF |

bit 7 bit 0
INTCON Kaydedicisi
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Bit 7: GIE: Bitln kesmeler gecerli (Global Interrupt Enable) biti

¢ 1= Maskelenmemis kesmeleri aktif yapar
e 0= Kesmeyi kaldirir

Bit 6: PEIE: Cevresel kesmeleri gegerli yapma biti

e 1= Cevresel kesmeyi aktiflestirir
e 0= Cevresel kesmeyi kaldirir

Bit 5: TOIE: TMRO clock tasma kesmesi biti

e 1=TMRO kesmesini aktif yapar
e 0= Kesmeyi kaldirir

Bit 4: INTE: RBO / INT dis kesme biti

e 1=RBO/ INT pininden dis kesmeyi aktif yapar
e 0= Kesmeyi kaldirir

MikroC Kesme Ornekleri

RBO (Harici ) kesme 6rnegi

void interrupt()  // interrupt alt programi

{

portd="portd; // D Portu tersleniyor.
delay_ms(10000); // 10 sn bekle
INTCON.INTF=0; // RBO kesme bayragini sifirla
}

void main() //Ana program

INTCON.GIE=1; // Tum kesmeler aktif.

INTCON.INTE=1; // RBO/INT dig kesme biti

OPTION_REG.INTEDG=0; // Interrupt kenari segme biti 1: Yiikselen, 0: Digen
trisb=0b00000001;  // RBO pini giris olarak belirlendi.

trisd=0; // D portu gikis olarak belirlendi.

while(1) //Sonsuz Déngl
{
portd=0xff; // D portunun tiim bitleri aktif
}
}
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Bit 3: RBIE: PORTB degisiklik kesme biti

* 1= RB port degisimini aktif yapar
* 0= Kesmeyi kaldirir

Bit 2: TOIF: TMRO tagma uyarisi bayrak biti

* 1= TMRO tasti (tastiktan sonra program icinden temizlenir)
* 0= TMRO tagsmadi

Bit 1: INTF: TMRO / INT dis kesme uyari bayrak biti

* 1=TMRO dis kesme oldu (program iginden temizlenir)
* 0= TMRO dis kesme yok

Bit 0: RBIF: RB Port degisimi kesme uyari bayrak biti

* 1= En az bir RB<7..4> pini durum degistirdi (Programda kontrol edilir)
¢ 0= Higbir RB<7..4> pini durum degistirmedi

MikroC Interrupt Assistant Tool

Interrupt Assistant n

Set ISR name and select Interrupt Vector address.

* OrnekKesme: Kesme fonksiyonunun ismi,
* iv: Interrupt Vektor,
* jcs: Interrupt Content Saving,

» Kesme olustugunda o anki verilerin kaybolmamasi igin
kaydetme isleminin yapilip yapilmayacagi bu bolimde segilir.
Varsayilan olarak «AUTO» secilmektedir.
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SORULARINIZ?

Geri Bildirim ve Tavsiyeleriniz...




