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Mikroislemcili Sistemler PWM Nedir

DerS Sunumlarl * PWM ac¢ihim olarak, Pulse Width Modulation yani

Darbe Genislik Modilasyonu anlamina gelmektedir.
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* PWM; bir kare dalga sinyalin, yliksek seviyede kalma
PWM stresine miidahale edilerek, bu sinyal gerilimin
ortalama degerinin degistirilmesi olarak

(Pulse Width Modulation) tanimlanabilir.
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* Basit bir sekilde soylemek gerekirse olusturulan
darbelerin genisligini ayarlamak igin kullanilan

. tekniktir.
Hazirlayan: Ars. Gor. Hakan UCGUN
D: 0% PWM
by iy R ulse Width Modulation
Duty Cycle - Gorev Donglisu Darbe Genislik Modtilasyonu
0% Duty Cycle
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* Duty Cycle, bir sinyalin bir periyot boyunca aktif oldugu ov

ylzdelik orani gosterir. 25% Duty Cyele
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» Duty Cycle, bir kare dalga isaretinin bir periyot boyunca
“lojik 1" oldugu slirenin toplam periyoda oranidir.
Asagidaki 6rnek igin Duty Cycle = X/periyot tur.

Volt (v)

Kare Dalga isareti
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PWM Kullanim Alanlari

* Telekomiinikasyon,
* Voltaj dizenleyiciler,
* Yikseltecler,

* Motor kontrolleri,

* Isitma ve Sogutma,

* Aydinlatma,

° Endistriyel iletisim,

MikroC PWM Fonksiyonlari

* PWMx_Init

* PWMx_Set_Duty
* PWMx_Start

* PWMx_Stop
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PIC16F877 PWM Ozellikleri

Capture/Comp/PWM (RC1, RC2)

CCP modiilleri yakalama, karsilastirma, pals genisligi
modulasyonu gibi islemleri gerceklestirmek lizere bazi
ozelliklerle donatilmiglardir.

.
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16 bit Capture 16 bit compare
* 10 bit PWM ¢ozunrlik

Asagidaki tabloda CCP modullinin her elemaninin iliskide
bulundugu zamanlama kaynaklari verilmistir.

CCP Modu Timer Kaynaf
Capture Timer1
Compare Tirner!
Py Timer2

MikroC PWM Fonksiyonlari

void PWMx_Init(long freq);
> Ornek: PWM1_Init(5000);

void PWMx_Set Duty(unsigned short duty ratio);
« Ornek: PWM1_Set_Duty(192);

void PWMx_Start(void);
= Ornek: PWM1_Start();

void PWMx_Stop(void);
> Ornek: PWM1_Stop();
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MikroC PWM Ornekleri

void main()

{

unsigned int ij;

PWM1_Init(5000);

// Initialize PWM1 module at 5KHz

PWM2_Init(5000);

// Initialize PWM2 module at 5KHz

PWM1_Start();
PWM2_Start();

TRISC = 0;
PORTC=0;
do {

// start PWM1
// start PWM2

_—

for(i=0; i<255; i++)
{
j=255-i;
PWM1_Set_Duty(j);
PWM2_Set_Duty(i);
Delay_ms(50); //????
}

Delay_ms(100);

for(j=255; j>0; j--)

{
i=255-j;
PWM2_Set_Duty(j);
PWM1_Set_Duty(i);
Delay_ms(50);

}

Delay_ms(100);

}while(1);

// Endless loop
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Geri Bildirim ve Tavsiyeleriniz...
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